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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE
TECHNICZNE

D-01.00.00.

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
CPV 45 100, 45 231
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE
TECHNICZNE

D-01.01.00.

ODTWORZENIE TRASY W TERENIE
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE
TECHNICZNE

D-01.01.01.
ODTWORZENIE TRASY DROGOWEJ

| JEJ PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
CPV 45 100 000-8
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TS wymagania dotyece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéysokaciowych przy budowie chodnika w
miejscowdci Steblewo.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimem postpowaniu przetargowym
i przy realizacji umowy na wykonanie rob6t zwanych z realizagjzadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot awanych z wszystkimi
czynngciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdsydnika.
Zakres wykonania prac geodezyjnych:

— odtworzenie trasy z punktami wysgk@mwymi w terenie.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysaoi@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysékowych wchoda:

a) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeatge 0si),

b) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktéw gtdwnych osi trasy i
punktéw wysokéciowych,

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposo6b trwaty, ochrattegrzed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposéb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania @syt, punkty kierunkowe oraz patkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okskenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00. “Wymagangolne” punkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze robdt podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ngglpunkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-00.00.00.
“Wymagania ogoélne”, punkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o diggiaokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granmigb6t ziemnych, w gsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mi& srednie: od 0,15 do 0,20 m i dlugéod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istamiej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i
dtugdsci od 0,04 do 0,05 m.
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“Swiadki” powinny mie diugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.
3. SPRZAET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogélneihkt 3.
3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysalmwyych naley stosowd nastpujacy sprz:i:

— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jej kidw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagagidine”, punkt 4.
4.2. Transport sprztu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy oma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM@ “Wymagania ogélne”, punkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &wykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien prgejod Zamawigicego dane zawiergje
lokalizack i wspotrzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia
i pomiary geodezyjne niezbine do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bwykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawgierownika Projektu o wszelkich ddach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéeboczych. B¢dy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajicego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okg&tone w dokumentacji projektowep szgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ine terenu istotnie #ia
sig od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomié o tym Kierownika
Projektu. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie pdavinno by zmieniane przed pogiem odpowiedniej
decyzji przez Kierownika Projektu. Wszystkie robatgdatkowe, wynikajce z rénic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej ednych rzeczywistych, akceptowane przez Kierownikajektu,
zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomienia Kierownika Projektnaczaze
roboty dodatkowe w takim przypadku ofpi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazuj na pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Kierownikej&ktu.
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Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy muszby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okiajace w spos6b wyeay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma
i wzor tych oznacaepowinny by zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgonszystkich punktéw pomiarowych i ich oznattze czasie
trwania rob6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaw@Ejo zostam zniszczone przez
Wykonawe s$wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzejgst konieczne do dalszego
prowadzenia robét, to zostaone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne diavigtowe]j realizacji rob6t nalm do obowizkéw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych asasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne pamy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a ztakdowikzane do punktdw pomocniczych,
potozonych poza granic robot ziemnych. Maksymalna odlegto pomiedzy punktami gtéwnymi na
odcinkach prostych nie me przekracza 500 m.

Zamawiajicy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdhwosi trasy drogowej,
a takee przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegkg migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metrow, w terenie falistym powinna ¢hydpowiednio zmniejszona, zafée od jego
konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalary¢ poza granicami rob6t ze#anych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze ama wykorzystd punkty stale na stabilnych, istrieych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak takich punktdw, repeopocze naley zalwy¢ w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stajoh, osadzonych w gruncie w sposéb wyklugzgj
osiadanie, zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Rzedne reperdw roboczych naleokreila¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwdéjra w nawazaniu do reperow patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawjeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjifigawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentaciji projektowej.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclirpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej oasyt w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze byt wieksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm
w stosunku do rzinych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalarzy¢ materiatdw wymienionych w punkcie 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovsczaly Wykonawca robét zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagraobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow iwykopéw na
powierzchni terenu (okékenie granicy robét), zgodnie z dokumeniagirojektowa oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeriatrow miejscach zaakceptowanych przez
Kierownika Projektu.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopdéw naky stosowdé dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow
gtebszych ni 1 metr. Odlegté miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu
oraz geometrii trasy. Odledgid ta co najmniej powinna odpowiatadstpowi kolejnych przekrojéw
poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiiwia¢c wykonanie nasypéw iwykopdéw o ksztalcie
zgodnym z dokumentacprojektova.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogo6lne zasady kontroli jakéci robét
Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania 0gd) punkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kowych naley

prowadz¢ wedtug ogdinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie
z wymaganiami podanymi w punkcie 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogollne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@0Wymagania ogdlne”, punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwgzanych z wyznaczeniem obiektow jes¢deda obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru rob6t

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@0'Wymagania ogdlne”, punkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbidr rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasie na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geadinej, ktére Wykonawca przedkiada Kierownikowi
Projektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy piatrigi podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogolnainit
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob4t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi traminktéw wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrarteprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna O-1. Ogolne zasady wykaryw prac geodezyjnych.
Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii.
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. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowagopta, GUGIK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysak@mwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugasdtyciji, GUGIK 1979

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokaciowe, GUGIK 1979.

. Instrukcja techniczna G-7. Geodezyjna ewidesigai uzbrojenia terenu.

. Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizaeyfBUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyfBgGiK 1983.

O~NO O WN
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Ta strona jest pusta.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE
TECHNICZNE

D-01.02.00.

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
CPV 45 100, 45 231
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Ta strona jest pusta.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA

D-01.02.04.

ROZBIORKA ELEMENTOW ULIC
CPV 45 100 000-8
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej TbSa wymagania dotycxe wykonania i odbioru
robét zwizanych z rozbiérk elementéw drog przy budowie chodnika w miejscésv&teblewo.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimepostpowaniu przetargowym i przy realizacji
umowy na wykonanie robét zgdanych z realizagjzadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z rozbiork
elementéw drég /(ulic).

Zakres wykonania obejmuje:
- przelaenie nawierzchni z ptyt betonowych (rozbiérka namebni i ponowne ulzenie na
podsypce cementowo-piaskowej 1:4 gr. 5¢cm).

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00. “Wymaganigolne”, punkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robdt podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ngdpunkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-M-00.00.00.
“Wymagania ogoélne”, punkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogolneikt 3.
3.2. Sprzt do rozbiodrki

Do wykonania rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw drog mie by wykorzystany sprg podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Kierownika Prajekt

- spycharki,

- fadowarki,

— samochody erarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

- koparki.

Budowa chodnika w miejscoyad Steblewo
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4. TRANSPORT
4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagangialne”, punkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbidrki mena przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@O@ “Wymagania ogdline”, punkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmupsunécie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w punkcie 1.3, zgodnie z dokumentapjojektova lub wskazanych przez Kierownika
Projektu.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentasjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Kierownik
Projektu mage polect Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie dkmey
przewidziany odzysk materiatéw.

Roboty rozbhiérkowe mma wykonywa mechanicznie Ilub ecznie w sposdb  okémny

w SST lub przez Kierownika Projektu.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinny dbyisuwane bez powodowania
zbednych uszkodae O ile uzyskane elementy nie staje wkasnagcia Wykonawcy, powinien on przewié

je na miejsce oki&one w SST lub wskazane przez Kierownika Projektu.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST stsig wlasndcia Wykonawcy, powinny b§ usunéte z terenu
budowy.

Doly (wykopy) powstale po rozbiérce elementéw drogajdupce sé w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektova beda wykonane wykopy drogowe, powinny byymczasowo zabezpieczone. W
szczegOlnéci nalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje: siykonania wykopéw drogowych nale wypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami okdenymi w
SST D-02.03.01 “Roboty ziemne. Wykonanie nasypow”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogd] punkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych
Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplgtiowykonanych robdt rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zagzszczenie gruntu wypelni@jego ewentualne doty po usetych elementach nawierzchni powinno
spetni& odpowiednie wymagania oldlene w SST D-02.03.01 “Roboty ziemne. Wykonanisypaw"”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogollne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@0Wymagania ogdlne”, punkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows robét zwazanych z rozbiérkelementow drog jest:
- dla rozbiérki nawierzchni wjazdéw -nimetr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne ustalenia dotycxce odbioru

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@0'Wymagania ogdlne”, punkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogélnainkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robdét obejmuje:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- zafadunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki waatylizach,
— wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbidrki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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Ta strona jest pusta.
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